
完全杜绝误识别

车辆3D建模搭配⾼精度车牌识别算法，完全杜绝误识别。

重新定义车牌识别一体机

火眼臻睛——瞾系列车牌识别一体机

专 门 适 用 于 停 车 场

400万像素双目立体视觉

实时3D建模

100%车辆（含无牌车）视频触发

完全杜绝误识别

车牌防伪

零调试

超大FOV场景监控

400万像素双⽬⽴体视觉

基于视差原理利⽤双镜头从不同的位置获取被测物体的两幅图像，通过计算图像对应点间的视

差，构建双⽬⽴体视觉，车辆信息提取因此由⼆维平⾯推⼴到3D建模，还原车辆真实三维信息。

超⼤FOV场景监控

150度超⼤FOV（Field�of�View�-�视场⾓），除覆盖完整车道场景，同时涵盖道闸等前端硬件

设备，为⽆⼈值守奠定关键基础。

火眼臻睛——瞾系列车牌识别一体机

3.0 INSIDE

实时3D建模

内置⾼性能VPU(Video�Processing�Unit�- 视觉处理器），此神经计算引擎旨在加速吞吐车辆

3D建模带来的超⼤规模计算量，保证3D建模的快速⾼质量实现。

100%车辆（含⽆牌车）视频触发

车辆3D建模搭配⾼精度车牌识别算法，不仅

能够精准识别车牌数据及车辆三维⽴体信息，⽽

且通过对场景深度信息的挖掘，获取车辆空间位

移⽮量，实现100%车辆（含⽆牌车）视频触发，

彻底杜绝漏识别。

车牌防伪

车辆3D建模与⾼精度车牌识别算法的结合，使得⼀体机能够智能感知场景中车牌真实尺⼨及

空间距离，避免⼀体机将纸质车牌与⼿机车牌照⽚等伪装车牌错误识别为真实车牌。

纸质车牌防伪 ⼿机车牌照⽚防伪

零调试

特制化异构双镜头，集宽视⾓

与长景深于⼀体，覆盖全部停车场

车道所需多样成像距离，实现零调

试。

“瞾”双目2.8mm镜头拍摄场景
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传统单目6mm镜头拍摄场景
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